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c. A= 2 1 0|,deunde detA=4a+2a-2-4 =6a —6.
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d. Prima ecuatie asistemului este 2ax+y +z =4 . Tnlocuind x = -1, y = -1 si respectiv z=3, seva
obtine ecuatia avand canecunoscuta pe a: -2a-1+3=4 = 2a =2 <a=1.

e. Sistemul (S) vaaveasolutie unica ( este compatibil determinat) daca si numai daca det A# 0 Cum
det A=6a -6 sevaobtinerelatia 6a-6#£0 = a#1. Asadar, sistemul va avea solutie unici pentru
aOR\{1
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f. Pentru a = -1 sistemul devine (S): { 2x+y=-3 , matriceaasociata A=| 2 1 0| cu
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det A=-12.Tnacest cazvomavea A, =[-3 1 0 =8+3-5+6 =12,
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Ay=|2 -3 0=12+10+6-16=12,A,=|2 1 -3=-10-8-6-8+6 -10 =-36.
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Atunci multimea solutiilor sistemului (S) este {(-1;-1;3)}



