
 
Rezolvare: 
 

a. Matricea asociată sistemului 
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b. Pentru 1a = − se va obţine 
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 de unde se obţine 
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c. 
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, de unde det 4 2 2 4 6 6A a a a= + − − = − .  

 
d. Prima ecuaţie a sistemului este 2 4ax y z+ + = . Înlocuind 1x = − , 1y = −  şi respectiv 3z = , se va 
obţine ecuaţia având ca necunoscută pe a : 2 1 3 4 2 2 1a a a− − + = ⇔ − = ⇔ =  . 
e.   Sistemul (S) va avea soluţie unică ( este compatibil determinat) dacă şi numai dacă det 0A ≠  Cum 
det 6 6A a= −  se va obţine relaţia 6 6 0 1a a− ≠ ⇔ ≠ . Aşadar, sistemul va avea soluţie unică pentru 
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f. Pentru 1a = −  sistemul devine (S): 
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, matricea asociată 
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det 12A = − . În acest caz vom avea 

4 1 1

3 1 0 8 3 5 6 12

5 1 2
x∆ = − = + − + =

−
, 

2 4 1

2 3 0 12 10 6 16 12

2 5 2
y

−
∆ = − = + + − = , 

2 1 4

2 1 3 10 8 6 8 6 10 36

2 1 5
z

−
∆ = − = − − − − + − = −

−
.  

Vom avea 
12

1
det 12

xx
A

∆= = = −
−

 

                  
12

1
det 12

y
y

A

∆= = = −
−

 

                   
36

3
det 12

zz
A

∆ −= = =
−

 

Atunci mulţimea soluţiilor sistemului (S) este ( ){ }1; 1;3− −  

 


